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Vystupy? Dosazené vysledky?




Telematika pro dalnice a meésta

CT 24.10.2024
9:30 - 10:45 Moderuje:
SAL 2 Doc. Ing. Tomas Tichy, Ph.D., MBA
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Dékuji za pozornost!

Ing. Ji¥i Broz, MSc., Ph.D.
jiri.broz@cvut.cz
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