J"\ REDITELSTVI

N}/ Aohnic
Zkugenme®tbi $ nzm
l T ni ovlm S2 zen?
avyugitz FCD

Datum: 10/ 2024

Filip ifddouc?2 silniln2 da




MLF DPopi s syst ®mu <

A Ve vliastnictv2 PF&GDSE€3SvMEDD

ASET pSenosnich zasksmrDE ks j e [
dopravn2ch ,2kekamdca 0857 d2 c2 ho Ml L

A Kagdl SET se instaluje na |
t vor ba dopr a@iz>tIR 15R00/0zMh,BIP-
>2JP 3000 voz/h)

w0 SEGMENT  DOBAPROJEZDU
@ 38,6 - 47,3 km Smér Brno (SET1)  pren omezs Nkt 4:3B min 234 min
A4 " ~ = REZIM OVLADANE _AUTOMAT - Schéma # _ __ | vuzsvirce 1z21min 726 min
Syst ®mcmME CC, VAROVNOU AUNKCIN F mmmr wiinemmmi {a
O PR -
o
]

A Kag@®HBTjepSi pojen vdoetNDd & T st upR

A Syst ®m fawtamgtickye nebo pomoc?
S2d2c2ho SW

— r—

- BSD ER  5yssim motibicn intoamaci pi ista depravmich cmazons na sdinicich 3 sbvisich £



MLF DKomponenty syst ®mu ST

APromlRnn® dopravn? -mkicayl en2 (PDZ)

A

To o Io o

Konstrukce
Dopravn? idsell®rk tdaty

Vyhodnocovac?2 a pSenosovI su

Subsyst®m nap8j en?
Fr2d2c? softwar e

n a
] ak
L SN

mat |

VYV

spot Seb

pir d lo R

o typ n
12966

cC e

Il nut ® p




MLF DKomponenty syst ®mu ST

Subsyst®m nap8j en?

A PromRnn® dopravnakiownal en2 (PD2Z)

A Konstrukce

A Dopravn? idsehI®rk tdaty

A Vyhodnocovac?2 a pSenosovli subsyst®m
A

A

Fr2d2c? software

atickIl posu
dnoduch§8 a
| Ruj e pasi v

adnl transp
nNut n®
mogn® r egu




