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liniovĨm Ś²zen²m dopravy 
a vyuģit² FCD
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Filip TĨc   /   vedouc² silniļn² databanky a NDIC
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MLřD ï Popis syst®mu

Å Ve vlastnictv² řSD je v souļasnosti 6 SETš MLřD (2022)

Å SET pŚenosnĨch zaŚ²zen² je sloģen z 8 ks PDZ, 6 ks 

dopravn²ch detektorŢ, 2ks kamer a Ś²d²c²ho software

Å KaģdĨ SET se instaluje na lokalit§ch, kde se oļek§v§ 

tvorba dopravn²ch kolon (2JP->1JP 1500 voz/h, 3JP-

>2JP 3000 voz/h)

Å Syst®m m§ řĉDĉCĉ, VAROVNOU A INFORMAĻNĉ funkci

Å KaģdĨ SET je pŚipojen do NDIC vļetnŊ vĨstupu z kamer

Å Syst®m funguje automaticky, nebo pomoc² povelŢ z 

Ś²d²c²ho SW
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MLřD ï Komponenty syst®mu

ÅPromŊnn® dopravn² znaļen² (PDZ) -  aktory
Å Konstrukce 

Å Dopravn² detektory ï sbŊr dat

Å Vyhodnocovac² a pŚenosovĨ subsyst®m

Å Subsyst®m nap§jen² 

Å ř²d²c² software

ÅSchv§leno na provoz na PK ï MDĻR
ÅSchv§leno jako typ na řSD
ÅDle normy ĻSN 12966
ÅRGB pln§ matice 
ÅVelice n²zk§ spotŚeba el. energie
ÅSpeci§lnŊ vyvinut® pro mobiln² 

aplikace 
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Å PromŊnn® dopravn² znaļen² (PDZ) - aktory

Å Konstrukce  
Å Dopravn² detektory ï sbŊr dat

Å Vyhodnocovac² a pŚenosovĨ subsyst®m

Å Subsyst®m nap§jen² 

Å ř²d²c² software

MLřD ï Komponenty syst®mu

ÅStatickĨ posudek WL3
ÅJednoduch§ a lehk§ konstrukce
ÅSplŔuje pasivn² bezpeļnost 
ÅSnadnĨ transport
ÅNejsou nutn® ter®nn² ¼pravy
ÅJe moģn® regulovat sklon PDZ 


