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Nájezd autonomních vozidel napříč roky 
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Počet autonomních km mezi převzetím řízení
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• Analyzuje, posuzuje a vyhodnocuje dopady pokročilých asistenčních systémů řidiče, 
potažmo jednotlivých úrovní automatizace vozidel, a to i zcela autonomních vozů, na 
bezpečnost silničního provozu

• Katalog testovacích oblastí pro autonomní vozidla (CDV+MD+SFDI), 2 oblasti 500km+
• Informační web o autonomní mobilitě www.autonomne.cz
• NOVINKA! Nehody autonomních vozidel www.avcrashes.net

Název akce, místo, datum

Oblast autonomního řízení v CDV
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AVcrashes.net
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Problém všech úrovní automatizace

Správná kategorizace detekovaných objektů:

• Eliminace falešně pozitivních případů detekce – vozidlo koná úkon (např. brzdí), když 
nemá (např. detekuje igelitový sáček, poklop kanalizace)

• Eliminace falešně negativních případů detekce – vozidlo nekoná, když by mělo 
(ignoruje překážku, případ smrtelné nehody v Arizoně)
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Další komplikace autonomních vozidel

Vlivy povětrnostních podmínek (sníh, déšť 
i mlha se negativně projevují na 
schopnostech senzorů)
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Autonomní vozidla v Brně

SHOW – SHared automation Operating models for Worldwide adoption
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Děkuji vám za pozornost.

Jindřich Frič

Centrum dopravního výzkumu, v. v. i.

Líšeňská 33a, 636 00  Brno

www.cdv.cz


